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摘  要
XXXXXXXXXXXX起立装置，并通过XXXXX软件进行建模与仿真分析。首先参考人机工程学设计相关参数。其次针对国内外现有的设备进行优缺点分析总结，提出本研究设计思路，在此基础上对机构的运动副与自由度进行分析，并介绍相关的传动原理与装置各机构的设计。最后通过软件进行三自由度人体模型、装置的设计建模与装配，并对结构进行运动学仿真。通过运动仿真并结合轨迹曲线输出图表可以得出结论，本装置可以辅助人体起立。
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本文共分为四章，主要包含绪论、原理分析、装置设计、绘图与装配、仿真与分析、结论与思考。主要研究内容如下：
第一部分：装置设计。本章重点进行装置设备的总体设计，首先根据国内外相关设备进行优缺点分析，提出本文设备的设计思路。其次根据人机工程学，分析装置设计所需参考的人体尺寸标准。以及对设备的机构自由度、运动副进行分析，介绍相关传动原理。最后进行机械结构的总体设计，包含支架、支撑臂、顶升机构与承托机构的设计。
第二部分：绘图与装配。在前章设计基础上使用UG NX软件进行装置各零件的三维绘图建模，并进行零部件的装配约束与最后各个机构部件的总装。根据人机工程学确定的相关尺寸，建立人体三自由度模型，共同装配。
第三部分：仿真与分析。针对装配体进行机构运动学仿真，定义材料质量等，创建质心标记点，分析机构运动的合理性，有无运动干涉等，与人体模型，共同进行运动仿真分析，输出运动轨迹曲线等。
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